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HAREKETLI BIR NESNENIN GORUNTU iSLEME TEKNIKLERI ILE

TESPIT EDILMESI VE LAZER iLE IMHASI

HEDEF: Tek eksende veya iki eksende hareket eden bir nesnenin gomuli sistem platformu
ve kamera yardimiyla tespit edilmesi ve motorlu bir lazer atis dlizenegi yardimiyla vurulmasi
icin bir sistem tasarlanmasi.

ISTENENLER: Tasarlanacak cihazda ESP32, Deneyap Gelistirme Kiti, Raspberry Pl ve benzeri
kamera destegi olan islemcilerden biri kullanilacaktir. Motorlu sistem step, servo veya DC
motor ile yapilabilir. Nesne takibi icin iki farkli senaryo vardir. Gruplar bu senaryolardan
birini sececektir.

1. Senaryo: Nesne tek eksende (saga-sola) rastgele hareket etmektedir. Kameradan gelen
goriintu bilgisi ile nesne tanima ve takip islemi yapilacak ve tek eksende hareket edebilen
motorlu atis dizenegine komutlar iletilecektir. Atis diizeneginin nesne ile ayni hizaya
otomatik olarak gelmesi saglanacak ve lazer ile atis yapilacaktir.

2. Senaryo: Nesne iki eksende (yukari-asagi, saga-sola) rastgele hareket etmektedir.
Kameradan gelen goriinti bilgisi ile nesne tanima ve takip islemi yapilacak ve iki eksende
hareket edebilen motorlu atis dizenegine yatay ve dikey agi bilgisi iletilecektir. Atis
diizeneginin nesneye yonelerek lazer ile atis yapmasi saglanacaktir.

Projelerin yapimi igin gerekli bitiin malzemeler bolim tarafindan karsilanacaktir. Her bir
grup, temin etmek istedigi malzemeleri (kamera, gomiuli sistem, motorlar, lazer Gnitesi ve
sarf malzemeleri) liste halinde hazirlayarak ders koordinatériine teslim edecektir. Donem
sonunda malzemeler imza karsiliginda bélime iade edilecektir.

KISITLAR:

e Nesne olarak kiligik ve blytuk boyutlarda kirmizi ve mavi renkli balonlar
bulunmaktadir. Hareket eden kigik kirmizi, blylk kirmizi, kiigiik mavi ve biyik mavi
balonlar arasindan sadece kicuk kirmizi balonlar lazer ile vurulacaktir.

o Atis dizenegi nesnelerden 2 metre uzakta olacaktir. Nesnelerin tek eksendeki
hareket mesafesi 1 metre, iki eksendeki hareket mesafesi yatayda ve dikeyde 1’er
metredir.

e 2 dakikalik atis stiresi icinde en az 3 basarili atis olmalidir.

e Sadece bilgisayar ve kamera ile yapilan ¢ozimler gecersizdir. GomUli sistem
kullanilmalidir.

DEGERLENDIRME: Sunum yapilabilmesi igin tasarlanan cihazin sunum &ncesinde calisir
durumda olmasi gerekmektedir. Test ve kontrol islemleri jiri tarafindan sunum sirasinda
yapilacaktir. Hareketli nesnelerin oldugu platform bolim tarafindan hazirlanacaktir. Gruplar
sadece motorlu atis mekanizmasini ve gomduli sistem tabanh kamera sistemini
tasarlayacaktir. Jiri, basarili atis sayisina gore puan verecektir.

Asagidaki kriterler degerlendirmede ayrica géz 6nlinde bulundurulacaktir.

Ara rapor ile sonug raporunun birbiriyle tutarli olmasi, B planinin verilmis olmasi, sonug
raporunun iyi hazirlanmis olmasi, tasarlanan sistemin dogrulugu ve basarisi, sunumun
basarisi, grup elemanlarinin sorulara verdikleri cevaplar, tasarlanan cihazin kullanim
kilavuzunun bulunmasi, teknik 6zelliklerini gosteren bir etiketinin bulunmasi, marka ve
modelinin olmasi, estetik olarak géze hitap etmesi, kompakt ve hafif olmasi, disik enerji
tiketmesi, maliyetinin diisiik olmasi.
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